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1. i) Demuestra que las coordenadas de un vector respecto de una base son únicas.

ii) Demuestra que si A es una matriz real invertible n× n, entonces el determinante de
su matriz adjunta es |A|n−1.
iii) Da una función real de variable real que sea continua en un punto pero no derivable

en dicho punto. Compruébalo.

(1.5 puntos)

2. Consideremos los subespacios de R4 S = {(x, y, z, t) ∈ R4 | y + z = 0, 2y + z − t = 0}
y T = h(1, 0, 1,−1), (a, 2,−2, 2)i donde a ∈ R.
i) Calcula una base de S.

ii) Calcula los a ∈ R tales que la dimensión de S + T sea 3.
(1 punto)

3. Sea f : R3 −→ R3 una aplicación lineal y B = {(−1,−1,−1), (−2,−1, 1), (1, 1, 2)}
una base de R3 tal que

MB(f) =

−1 −2 0
−1 1 3
0 −1 −1

 .
i) Calcula la matriz de f respecto de la base canónica y su expresión anaĺıtica.

ii) Calcula Kerf e Imf . ¿Es f inyectiva? ¿Es f suprayectiva?

iii) Si v = (−1, 1, 1)B (o sea, -1,1,1 son las coordenadas de v respecto de la base B),

obtén las coordenadas de f(v) en la base canónica de R3 y en la base B.

(2 puntos)

4. Consideremos la matriz

A =

−4 −1 3
0 −2 0
−2 −1 1

 ∈M3(R).


